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Partnereink

4D Plan Kft.

BPS Magyarorszag Kft.

EBK Hungary Kft.
E-Kollégium alapitvany
Feked-Wind Kft.

Festo Kft.

GATE Nonprofit Kft.

Hinode Motors Kft.

KMGY Zrt.

Kvint-R Kft.

Laterex Epit§ Zrt.

Magyar Kereskedelmi és Iparkamara
Magyar Napenergia Tarsasag
Microfluidlabs Kft.

NVSolar Energia Kft.

Plastic Contour Kft.

Prompt Kft.

Robert Bosch Kft.

ZLT Magyarorszag Kft.

Szolgaltatasaink

K+F palyazatokhoz tanulmanyok, illetve dokumentaciok készitése.
M(iszaki szaktanacsadas.

Egyedi beagyazott rendszerek tervezése és kivitelezése.

Egyedi szoftverek, firmware-k készitése.

K+F projektek menedzselése, generdlkivitelezése.



F6bb projektjeink a teljesség igénye nélkul
Az aldbbiakban cimszavakban bemutatjuk f6bb projektjeinket.

Padldburkolat-vizsgald mobil robot
e Raspberry PI
e Omron PLC
e Microchip PIC
e Ubuntu/Linux kezel8&szoftver
e Onjaré jarészerkezet
e Odometria

e LIDAR
o Képfeldolgozas
e ROS

e Szenzorok

Hidegburkolék munkajat mindsité autondém robot, mely képfeldolgozassal, illetve szenzoradatok
begyljtésével automatikusan hibatérképet készit a vizsgalt teriletrél.

1. dbra: Elkésziilt robot
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2. dbra: Felhaszndldi feliilet



Onszintez vészhelyzeti konténer
o STM32F3x
e Inclinometer
o VezérlGszekrény
e Frekvenciavalté

Konténerépllet automatikus vizszintbeallitasat lehet6vé tevé rendszer.




Mez8gazdasagi munkagép infokommunikacios terminal
e Raspberry PI
e Microchip PIC
e Erint6képernyé
e CAN
e J1939 szabvany
Vet6gép ECU adatait megjeleniteni, valamint beavatkozni képes terminal, mely a traktor diagnosztikai

adatait is meg tudja jeleniteni.
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5. dbra: Termindl



Mez8gazdasagban alkalmazott ISOBUS kompatibilis terminalokhoz univerzalis ECU

STM32F4x
Munkagép vezérlé
ISOBUS szabvany
Modularis
Univerzalis

ISOBUS szabvanynak megfelel6 munkagép ECU, mely a er6gépek fedélzeti terminaljahoz
csatlakoztathatd. Moduldris, konnyen atprogramozhatd, véaltozatos feladatok ellatasara képes.

6. dbra: Univerzdlsi Munkagép ECU



Bikaspermavizsgalod kézikészilék
e Intel Edison
e Microchip PIC
e Képfeldolgozas
o  Hités-f(ités
o Autofdkusz

Spermakészitmények motilitadsat vizsgald kézi berendezés.
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7. dbra: Bikaspermavizsgdlo késziilék



Csincsilla felugyelet
e Microchip PIC
o Vezeték nélkiili kommunikacio (IR)
e Kozelségérzékelés
o  Extrém mikodési korilmények
e  Akkumulatoros Gizem

Allatok kozelségét jelz6 berendezés, mely a kdzelség esetén a csatlakoztatott ipari kamerat felvétel
inditasara utasitja.
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9. dbra: Aktiv nyakérvek



Villanyomotor tartdsteszt berendezés
e Bosch Indradrive
e Szervomotor
o Relélogika
e Szamitogépes interface

Automotiv villanymotorok tartdssagi tesztelését lehetévé tevé ,torture machine”.

10. dbra: Villanymotor tartdsteszt berendezés

=
-
—

[ con Smiine

d

11. dbra: VezérlGszekrény
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Targyak felUletére nyomtatod berendezés haromdimenzios szkenneléssel
e Microchip ATMEGA
e Descartes robot
e 3D szkennelés
e Windows 10 kezel8szoftver
e  Proof of concept

K+F projekt keretein belil megvaldsult haromdimenzids targyak fellletére nyomtatni képes
berendezés kisérleti 6sszedllitasa, mely egy tintasugaras nyomtatébdl és egy sajat fejlesztés(i 3D
szkenner megoldasbdl all.

12. dbra: Proof of concept kialakitds
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Nehézgépek adatgyljtésére és tovabbitasara szolgdld eszk6z

Microchip PIC

GPRS

GSM

SMS

GPS

RFID

CAN

11939 szabvany

Valdsidejl adattovabbitds kozponti szervernek

Mezd8gazdasdgban alkalmazott szabvanyos buszrendszerrel felszerelt jarmdvek adatkommunikacidjat
napldzod és tovabbitd berendezés, mely kiilsé szerver felé valds id6ben tovdabbitja az adatokat, valamint
azonositja a vezet6t és munkagépet.

13. dbra: Vezet6 azonositd, adatgylijté eszkéz
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Fotovillamos rendszer valds idejli monitorozasara szolgalod alkalmazas
e Microchip PIC
e x86_64 CentOS/Linux szerver
e JavaScript
e MysQL
e Analég mérGkartya

Fotovillamos rendszer m(kodési paramétereit naplézé rendszer, mely az adatokat valés idGben

megjeleniteni is képes.

14. dbra: Adatgydjté/megjelenitd szerver

13



Hibrid gépjarmUvek akkumulatorcelldit vizsgald berendezés
e Microchip PIC
e Windows 7 kezel6szoftver
e Terhelés
e Aramer&sség
e Fesziiltség
o Teljesitmény
e Kapacitds

Hibrid Toyota akkumuldtorok cellankénti terhelését és vizsgalatat lehet6vé tevd skalazhaté
berendezés. Egyszerre maximalisan 255 cella mérését teszi lehet6vé.

!

15. dabra: Mérémodulok
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